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Mécanique du solide — Cinématique

Etude d'un manege

. N . z
Soit la nacelle de manége ci-contre ¢

Elle est composée des éléments suivants :

- I'ensemble (0) est fixe, c'est le béti lié au repére
Ro (O, Xg, Y0, 20 )

- I'ensemble (1) lié au repére R, ( O, x7, ¥1, 71 )
translate et tourne autour de I'axe O z, par
rapport au béti (0) avec : a = (%, X1 ) et 04 = A(t) Zg
- I'ensemble (2) lié au repére R, ( B, x5, V5,25 ) Xo
tourne autour de I'axe B x; par rapport &
I'ensemble (1) avec: 8 = (y;, ¥, ) et AB = b.y;

- I'ensemble (3) lié au repére R; ( C, x3, y3, Z3 )
tourne autour de I'axe C z; par rapport a I'ensemble
(2) avec: ¢ = (5,73 ) et BC = c.Z,

- le point D est a la périphérie de (3) tel que
CD=d.x;

A

1) Représenter les figures des rotations planes ( changements de repéres )

2) Exprimez S—iRl/RO 76112/111 ,ﬁRs/Rz , ﬁRz/Ro etﬁR3/R0

3) Exprimez V, 170 par dérivation . Vous I'exprimerez dans la base ( Xq, Yo, % )

4) Exprimez Vy 10 par changement de point . Vous I'exprimerez dans la base (X1, y1, ;)
5) Exprimez Vg 10 par dérivation. . Vous I'exprimerez dans la base (X7, y1,7; )

6) Exprimez V. 2/0 Par changement de point . . Vous I'exprimerez dans la base ( x7, y1, 2 )
7) Exprimez ¥, 2/0 par dérivation . . Vous I'exprimerez dans la base ( X1, y1,z; )

8) Exprimez V), 30 par changement de point . Vous I'exprimerez dans la base ( X1, yi, 7, )
9) Exprimez V) 3/0 par dérivation .. Vous I'exprimerez dans la base ( x1, y1,7; )

10) Exprimez I 10, - - Vous l'exprimerez dans la base ( X1, y1, z7 )
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