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Les variateurs de vitesse mécaniques 

 
 

1 - Situé entre l'organe moteur et l'organe récepteur, le variateur de vitesse a, dans une chaine cinématique de transmission , 2 fonctions : 

- l'une d'ordre cinématique , pour modifier la vitesse d'évolution du mécanisme récepteur, compte-tenu de la fonction que ce dernier doit 
assurer  ( indépendamment des efforts transmis ) 
- l'autre d'ordre énergétique, pour permettre la mise en mouvement ( et son maintien) du mécanisme récepteur compte-tenu des charges 
inérentes au système (inertie) ou appliquées (couple résistant par exemple ) 
 

2 - Soit  k12 = 
ω2

 ω1
 = rapport algébrique de transmission ( (1) arbre d'entrée, (2) arbre de sortie ) 

Selon la valeur de k12 , le variateur de vitesse peut fonctionner en : 
- transmetteur / réducteur 
- transmetteur / multiplicateur  
- inverseur / réducteur 
- inverseur / multiplicateur 
 

3 - Le tableau ci-après donne une classification globale des différents systèmes pouvant participer à la variation du mouvement dans une 

chaîne de transmission de puissance. 

 
 

4 - La variation de vitesse électronique connaît un grand essor . avantage des variateurs mécaniques : Autonomie ( pas  besoin de source 

d'énergie électronique ) 
Les variateurs mécaniques connaissent un regain d'intérêt grâce aux nouveaux matériaux, nouveaux procédés de lubrification ... 
 

5 - Les variateurs à élément déformable peuvent être réalisés  avec 2 poulies à gorges déformables ( sur une des 2 poulies ) , recevant une 

courroie trapézoïdale spécifique ( en élastomère ) , ou une chaine métallique spécialement conçue pour être du type "poussée" ou "tirée" 
La commande de variation de vitesse, asservie ou non, peut être obtenue : 
- mécaniquement, par divers systèmes de transformation de mouvement tel le système vis / écrou 
- hydrauliquement comme c'est le cas par exemple pour certaines boites de vitesse automatiques ( à variation continue ) de véhicules 
automobiles. 
 
 

Si k12 > 0 

Si k12 < 0 
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6 - Liste générale des variateurs 

 

 
 

7 - Loi de variation du rapport de transmission 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

En fonction des paramètres λ et ϴ : 
λ = amplitude de la translation de l'organe de commande 
ϴ = amplitude de la rotation de l'organe de commande 

Pour λ = 0 et ϴ = 0 k12 = 
ω2

 ω1
 = +/- 1 
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